AyLlly &gl diasajatll goad
sylaglially



oY) 488l

gl ltlall et gl gl yiall g aglll <3 ull
Y ol | Y 3 ualaa L slom VY. g
il galell qgirall

Lol e JEENI (Gukg g slal Jlaadl | giluae g AAN pliasS ; Lgial g g A0AN JOE AaudY) £) il g AR L ol g
15 Ao al) Loady) | AdUal) Apud¥) | A8 Ay gia B Claglaall Gany | Al paadl) | 4 olAd) il glaal) Cbpabiad (LSIAY Jga il lne
Ay GagSi Bale | Gl | Aandl Al | Alland) Aaudy) | Ciaglll, adl), alBall | iy jLaidlg aliad) | ALERN g 488400 daale Al Ay
Aoala) Lghila g g 4 gaad) 3 3¢l Al 3 *cAaud) jee B axiil)

Introduction to human body , Gerard J. Tortora b il 2 )
The world of the cell ,Becker .Reece. Poenie
Itgpal yleldl st il g il qa gl gyl
Yo | Y i b ualaa (Y)cbal, Ve oAy
aall galell girall

e labadia — (5 g8l cbludadia A J) gall S gSha — Luilg ) B ladadial) — Al 3 5ad) Jualiill — adaad) g il Jalsill — daiall Jalsill
ciliaial) (3 ¢ — il g Adadl) LLoalisl) c¥alaal) — ity (We @la ) A Al g AW Aol el Llialdsh) cyslaal) — 4y gb
L cladadia b Alalil) cislaall da — JlaSiad) g

Calculus with analytic geometry, Swokowsky i) 2 )
QZ};.J ayleloll msd bl gl il m gl (341l
Yoo | Y 8 jualaa (Y)&Qj:\-al \2~j:é
saall galell ggiaall

D X Al — gt sh g gl Gl —a pul) anad) cleladd | Ak guall GILYY — GUREILY) 5 3 gaadl g JAINN 1 AL SN ¢ guall — ¢ guall daha
A — i)l sal) — A guall Sl gall g i gaal) — A slad) A 8l g (5 958 (o LY BLAL — A bl gl g Lgtinke

Medical physics and biomedical engineering ,B H Brown — P V Lawford s ) g all
[idggeal yltlall sasnt yaall gl ysiall unglll a3l
Yooyl | Y o jualaa :\*J.QSM VY. ¢S
dall galell ggiaall

2 Jdaa o g giad AN B il Julad ¢ g S eiB ¢ (a gl (0B ) Al g Aagall ¢ Ll g agad) jolaa 1 Bl ualic
LN 2o g8 Bl ¢ agad) @jjﬁﬁ)ﬁ\.\c5j\ﬂ\u-bd=\mﬂ|j‘ui\ﬂ\uiadyaﬂ\géﬂhjw\:M!@J@\Jﬁuﬁ\dﬁuﬂ
agad ¢« Gl g (608 (S 1 i gall Jalad ok ( sly ) Ll ) ALKl il gall ¢ ¢y gaayg Bk ¢ Ll g agal) (b ¢

Al Jgaallc Jabiall aaldl Jalaa ¢ ciliaal) g ciliiCal) ¢ AUl 2BY)

Electric circuits, james W.Nilsson , Susan A.Riedel D i g )
[l gpanl ylelull st ytiall gl ytiall gl gyl
Yo | Y i balaa (V) <lua Y g
sl qalell qgiaall

5 Siomasl) da glaia Cilaladd ¢ (glalall ilual) 3ang ¢ aSaill Bang ¢ Alalal) asasail) ¢ LSl Al gy g lalg e ¢ SasY) Aali)
Eoalle & puadd) cile A ¢ i e sl Gaagdle daly e gl cliLnd) Jsbae 4884 clilaall g Jawadl e LA J&S ¢ anasail)
cilila 313} 5 e al) AR g (g g AL ¢ cililall ¢ ¢S5 B dadia ¢ ASlBlal g Sl STl ot Al iy 18 gle A gl
Ll ghesal) Badatia A pgdl) ¢ Wi pgdy clilal) addaii ¢ Juaadl)

Digital computer fundamentals , Thomas C. il g )
-Bartee
-Computer system architecture , Morris Mano, Prentice Hall
-C++ Plus Data structures , Nell Dale
(gl yltlall st ysiall gl sl g gl gl




- oayd Y b jualaa U“‘E‘é‘h | AR “.\LG
sl qalell qgirall
Slal) Jaal) B udil) ale il 5 Gudll) ale Clibal g udll) ale iy 23
[lpgal ltlall st ysiall gl ypaall gsnglll gyl
Yo | Y & balaa Al daigll daia e g
sl galell ggirall
alal) (ya Adiia) ¢ Lgalidat g Ay gaad) cililend) ¢ eadal) Guadl (5 e Agall CLEANC Apdal) Aiiglly Avinall il sal) cdgaal) Aitighl (b g 3L
Akl dwaigh
Introduction to Biomedical Engineering, John Enderle, il gl
[lpgal ltlall st ysiall gl ytaall snglll gyl
Yoo | Y &b alaa (Y) s V1. as
sl qalell gpirall

935 g8l ¢ Blall ¢ Agguandl i LS yall ¢ AuiliasSl) DR ¢ Auiloaskl) Jag) g 1) | LS pal) g il dadl ¢ Glie) ¢ AN ¢ AuiliasSl) pualial)

Jalaitl) Gl ¢ adadt Ll A g 30 ¢ g 5 pana) Jaidall ¢ g sl e (s sia o Blial) g i g agd) GaY) lasa ; sas Bl daaadl 313l

LA glall e YY) g Cludaaall

5342Vl po 2all (i35l 5 (oibaasl

introduction to the human body , Gerard J.Tortora 2 ) aa )
4.(/@4[ ayleloll wud Wl sl M Q(.h}é[l ﬂ/J[
Yo | Y b ualaa (V) Al i VY da
aall galell girall

81 54 g0 (g gidall AU ¢ 3lial) aLIARY (ABUAl (e (Ao pad) Waliaall ALY ¢y gAY (A ) At Waaliall J o) () o8N cduliad Cilly 3
31 Al Al (s aluall LA clBada (g3 LS 3 98 LA () gl TadA 2 ) padl JUERS) mctilig g1 wdad) gula miliiag Jelipdat (Al
i) Aalea (i1 A Ji gud) AS ja o adand) 5 gl cculil) Jaiall (il gead) (al 93 coy g 51 9] Sl Aplal) ggaluall (ALY JUETI) g
8 gaiall mhaulll o B el o g8l ¢ A gd s Aslae

Fundamentals of thermodynamics , Sonntag Dol gl
--Fluid Mechanics , F.M.White
4.1/@4[ ayleloll w sl »ik/l [ M Qt.h}éll ﬂ)/[
- s | Y 1B ualaa (¥) Aalad 4 VoY e
il galell (yirall
Gy i) Al dfiang A8 g pia e Gy i)
D ) gl
[l ppual ssltladl ssnt _yidall gual ysdall gl ll g3 ll
Y oows | Y 1Bl () slaay Vo sa
bl galell girall

A0 Al A8bal) ¢ A 5 AU Al gudial) il piiall ¢ CNLAIAY) ao gty S AD ¢ AS jidiall g Auda i) LAY 1 cLaaY) 4
ughjuﬁwv)y\d-)m‘sJ\Jﬂ‘iLﬁ‘sw\d#s‘)#ls\d.}m£gdm‘ﬂ‘)\)$ﬂ\&gjﬁ?y{)sv)gubhﬂﬂ|:ﬂ.ma\ﬂcwtg
Glaiadall

-

D i) g 4l

introduction to the human body , Gerard J.Tortora

dlEY 438 8

il o gl gyull

[idggeal syltlall st il gl




Vool

Y b jualaa

| gl A g i) Jadudl

*"n‘*’;

yidall galell gugzsall

2 ga , g gall oLl Jua g ALl A gl | g gall slad) (1o i gall £ il g bl £ oill ; Cila gall oLudY datha -V *
g 330 A a8 AL dlua gl Uil as gal dald () e e ddlipdaty Ll
Ghadall il LaY) A ga ¢ B_ruall cl JLEBU GUaBY)  AUEL paSall ¢ g 31 AN 93 Jua gl -Y*

3 (e ‘Jl‘ @JAS‘
Itgpal yleldl st il geal il qa gl gyl
NS I Y b jualaa ksl Sj.g_)bi.ﬁxsj\ < yLaN Y¥. g
piall galell qgzrall

L GLEY) G2 e g ddadial) Al g <) ol LaNT g Alaatiall cuf LEN) 1A el cl JLENI- Y *

pgl =culgd ¢ N gilly s g¥) g Gl Al 33 slbd) ¢ jalecall agadl jinailgh ¢ paiceall LN jisal ¢ yisagilila 1 bl 3 gl Y*
Gl g calal) el 3 5ga) ¢ il LAY Al ga ¢ AuSualisall by g Sl Cilarac Sl la

s )l 2l
-Analog And Digital Signal Processing , ASHOK AMBARDAR
-Electronic Instrumentation and measurements, David A. Bell
QZ};.J ayleloll msd ypdall goal il m gl (341l
Yool Y 1 b ualaa Oudl) 3 3gal g Asdall ludusal) YE. g
sl qalell gpirall
cdladial) (5 A g Glad¥ g ¢ Bl g8l ad) Gluaa 1Akl Luaigh cliub 3 dasdioal) cluaal) £) 63 dules g 4y a3 A
Al
Introduction to biomedical engineering , John Enderle D ) aa )
[kpga] s lelall st sl gl _yhiall gl gyl
Yooyl Y b ealaa () Asuilsie dunia Ya. ia
yaall qalell (gprall

G b — i) g AN Aa — Gadl) AS e - 0 pand) &g pa il — CanUY) A3 A U i) gead) AS o — i) JA0a Jaial)
(O3 Al — LagSslal) — Alal)) Jaiall o cliudi aaally )

Fluid Mechanics, F.M.White D i) aaall
[kpga] s lelall st sl gl _yhiall gl gyl
Yooyl Y o jualaa (V)QI:\A'AQJ YV payy
piall galell (girall
Aaaml) Jelall — cild gheaall — o pall priall J)ga — Ay jall Ablaliill caalaal) — 4568 JalST — IS il gad — by @Dl gad
. Agalal) LLalin) ey alaall
Advanced Engineering Mathematics , E.Kreyszig ¢ g ) A )
(@gulakh!l aud ,yadl ;nl /yad/ Q‘.h}é” ,(J).[l
Yoraya Y b ualaa (\)L};J.U_..wé Yo. g
sl qalell qgiaall

Ll g auzagll g el g J ol CiiUR g Al j3 g (5 gl g paalad) ¢ 3l gill g i gaud) <0

Agal) plaae ¥ Gany g Agaal) COGELwall § sd S and) Slgall ¢ oS al) uand) Slgall -Y*

Introduction to human body , Gerard J. Tortora i) g )
Iigpal yleladl st il gl il qa gl gyl
ARSI Y b ualaa (V) . s
paall galell qgzrall




SN 9 o S Aulil Slgadlc adagd) Slgatic pudiil) Slgadl ¢ gl Slgadl 2
Tpuall plac ¥ Gany 5 duad) COlEiaa) ¢ 531 U1 aand) Slgad) ¢ g 38 pall Ll Slgad) -Y*

Introduction to human body , Gerard J. Tortora i ) 2 )
Itgpal yleldl st il g il qa gl gyl
- o Yl S YV s
il galell qgirall

il g pl) ale Ly o5 A ol gl A4 gaa) el (CBLEISY) 9 i paill 5ok (g Sl galll sia cg.il.'m\ aludiy) ALY jlas (LKl Q&)
g gliaall) LYAY) (e liall A0 de Uall g Adad) cilabiaall ddadall acall cilelBal) delial) (o dadha ¢ S Ciy ol (il g ) £ gl
L psaill 5k g A gl gll phalaall

Microbiology an introduction Tortora, Funke, Case 1 ) )
[l ppual gl Ll sa st ppdall g il o gdll yull
Yooyl ":3‘)4.41;.4 (*)Lﬂl..hu\a YVY e
sl qalell qgprall
Clibl) a0 ) g8 Aalal) (g psalaa , bl o) 98 addieee g Clibul) a0 gB -V *

) Clall | CORal) ABe ¢z gad aladialy libal) Aada |
i) se) g8 g clibnd) 3l g clibad) &y (SQL)V (Rusadly . bl gigal

JWEY) Aadai g bl (s Jagadl) | bl Al dadiall & g3 | candadly anpll Aadia |, conlal) aladiady Al Jiladl) 8 dasia -Y*
Elmasri, D i) aa )

F.S.Hill JR

- Navathe Fundamentals of Database Systems,

Computer Graphics using Open GL,

- Fundamentals of interactive computer graphics, J.D.Foley and A.VanDam
QZ};.J ayleloll msd bl gl il m gl (341l
Yool Y 15 ualaa L slas Y1) A
_ysall galell ygreall
) ¢ s pal) Gl g (Sl Gull) Ay g sl (Rl g A SIS ¢ Gl g plaasll ¢ gl g Rl g il Sl g Al Sl slaasl)

O gl 585 Gl g al) 8 Jala Jlga ¢ o ) pabialia¥l g ¢ (Sladily ¢ (Slall can 3V Jalatl) | gl Clifgll Juad Slga s skl
Khalel Ali Khalel b i) aa Al

Biochemistry for Biomedical engineering ,
4.1/@4[ ayleloll w sl /}(ik/l [ M Qt.h/aé[l ﬂ)[[
Y ST L Y :EJA'ALA-A (\)L“%ﬂ\lsr’&s:uﬂ YA KT
spall galell ggprall
Wil — aliall 2 guad] LSAGl — 5 ) poaad) (#1530 of anall JEBY 38 ja cpnd — 280) sl — T o) LGS Jlana B LSSELY) il

A gaall 3l gall — Al c¥laall (B Lasiioiall 3 gall — Ay gaad) AauiBU Alaal) (ol a1 1 4 gual) 3) gall LilSaa — SN (B 5 piiall alua)
Aol g Ay gaal) 3) gal) Apldla (clBudai ¢ £ gif (el 63)

Fundamentals of biomechanics , Victor H & Richand Skalak b il aa )




ZAA 48 3

Itgpal yleldl st il g il qa gl gyl
oL | Y1 b ualaa 40ICY) daigl) Yoy os
il galell qgirall

gl Loa gl ol Ao gil) ;A8 uaial) cilyllaiall) Adygall g Adigal) AU Al 58l e — SlSaal) el — L gl Y -V %
- dale Ay il pall Glal - il g laral) Gla) — o gaall B aSaillg e gd) Glal) — Alsasll el — (Al
Bl iy ) Gla¥) - il igal) 5 5 gal) G il

cliva) gal) — Aalaic¥) Julad g 8agad) B alatl) — Al claaal) Gl Gl i) - Al Auaigll el iy i) - ¥*
il Cila gleall alii — A3 5al) pulaadl 5 4l

-Clinical engineering hand book, Joseph.F ¢ g ) 2 )
-Design of Medical Devices, R.F.Fries
gl slelall st _yhiall gl yall s gl g3l
Yo | Y 15l Ll 8l g Ay gaad) calyd g KN oY g
yidall galell ygisall

Jualiall— Jai€all 13 4aY) mSa caaall Clilee S (usSlal) g uSlall Sall o Ul Sal) pailad rcibilaadl a2V *
(bl M ga (cilibud) aant addi ddadl) p& Gailiadl) 8 sl cilay 4l g 8 pieaal) oyl g3 i gal) caa gall— i 8 5l
(ouSadl g adaliiall ) painal) (e Y gaa cilaland)

ca o8 hall (il an) a e gl B any g s L) Sa AT

-Medical instrumentation application and design, John G.Webster reai ) g )
-Microprocessors and interfacing , D.Vhall - Digital fundamental , Floyd
QZ};.J ayleloll msd bl gl il m gl (341l
¥yl | ¥ : 5 ualaa aSatl) g alal) Laalina ¥er g
il galell (pinall

prasail) - ) gdall usigl Jlaall - aSadl) aUaT el sia 33l Alaiad) - G — Auualisall AAS a7 3 gaill-JUEY) Adfa 2V *
MATLAB gt ahadialy iy paie ) gdall jaigh Jlaall 48, jhy

Alal) c¥stan Jalasioas Al Alaiay) o L) A8lal) i) gal) Aadad Jas - gdall owtigl Jlaal) aladialy aSadl) alil apanad -Y*
Ada) e e A1V 108N B AuSualisal) Ay Jiai - paicnal) (a3 8 AaaiSU

Modern control Engineering, Katsuhiko Ogata i) a4l
[lppual ltlall msnt gpitall gl piall (g gl g3l
Yo | Y & bualaa (¥) Sl Yot g
il galell ggirall

Al g ¢ Aallaal) Aataal) clalll ¢ Gadai€ Clal¥) Ay lad cduaal) Apat) i) ¢ JSLEall Jala g Leliiad slaall ciladl) ¢ dadial) -V *
Cilel At cla Al | cditall G SIA ¢ eand) A3 ¢ ABBAN ciladlaal) A3 2 Y* Adalaal)

D i) gl
-Structuresandstrategiesfor complex problem solving ,George Luger&William Stubblefield
- The Intel pprocessor 8086,8088,80186,80188,80288,80386,80486 Pentium,
Pentium pro processor architecture programming, Barry B. Breis
- The assemble programming master book, Vlad Pirogov
- Computer system architecture, Morris Mano




(gl cyltlall st ysiall gl sl g gl gl
Yo | Y &b ualaa (Y) L sl uadl) ¥.o ga
piall galell qgzrall

Sl BeliS Guld A4S ¢ el Gl A8y o ¢ Alanl) dysandl Aagll ¢ ASjall ; dardl jlgadlc aanl) aSall) @ plaall 3358 Slga -V *

¢ galadl Gulual) - Y% Al Slga BeUS (uld gk ¢ Anld g adl) Jaiia ¢ anll cligSa ¢ aalle BN g ganl) Slgadl il g Al jac (Lanl)
Caillh g g gy auhall Cguall (5 giuaccs guall il 8 caand) ¢ adl ¢ (393 ¢ ALl () ¢ Ay ) sadl cobBiuall ¢ AISall cbEiuall
O Wisy ¢ Jlad) agaa ¢ Gl Cillg 5 gl ¢ o gudall (il 88 Jlad) ¢ pand) BpUS (b ¢ pand) 4y ki 3

Introduction to human body , Gerard J. Tortora

D)) aa el

Itgpal yleldl st il g il qa gl gyl
Yoo I Y b jualaa 3\.}‘9..,\;-“ Jaltasly 3}@9‘ Yol g
il galell qgirall

Al Jtlatl) 5 5gal — ol Aqpa Guldy Audall Jodasl) - 5 5gal) Gl aladiuly Al @l JLIAY) g el Qadldl) — idall Judasl) 5 gl
8 4l - il gall Juad 5 gl — add) 2o 5 gl — and) @l e Julad 5 jeal - i) ol Jallasl 5 jgal — cugdll cld Sl 8 gl — Al gi gy

As e Jyllas
D i) g )
QZ};.J ayleloll msd bl gl il m gl (341l
Yo | Y & bualaa (Y) sbaay) ¥ed g
_ysall galell ygreall
Aos U et Aatgal) cilall g jluady) cciliiaiall Ladle oy ginall g Apal 8 col JLARYY (cpaadill 4y a3 Alal) 320 4 85 B gally aSail)
mathematical statistics and some applications, M. Saleh D i g )
QZ};.J ayleloll msd bl gl il m gl (341l
Yoo | Y 1B ualaa Aphalita g 4S8 il gall YeA s
piall galell (girall

¢ _miiall Il g¥) B C¥Laall (s goaSile e alaa Adaiiall il g 3 (98 Aatiall 3 gaa Jagpd cpa il (B B piiiall claall Adaiial) oLy 3
A mad) ey ccla sall @l gla 8 mriall dpadalite g ¢Sl claal) Apulalite 5 Sl c¥laall duam Cia g cAdlludat g @ jilu gy 0 5ild
JAIE (e a2l e (AN A gall 3 gand) ¢ pgSH JAIN ¢ 523100 Cila ga cflaa oAy gual) Aglaiiall (A guall ALY
Cillal) aaas ¢ g LN (3305 Ao gy B gall g Asuhaiiall ci¥laall 14y gaad) Adaiaall

Medical physics and biomedical engineering ,B H Brown — P V Lawford : (ssisdl gl

[hgpal ltlul wsnt _ysiiall gual yiall gl 34l
Yo | Y 15 jualaa () Aasbd Clanal) ™
yitall galell (gioall

cladall 3 jgal — A Ciillh g Julasi 3 jgal - Ay sadll 50l £ A (uld B 3gal — el jsiiise Bigal V¥
G g — e liall (il jlga — padall Slga — A gl sl g Anlal) el B )5l cilaladil g pliliad) — clleadl Ui e Gl gt - Y*

As siia dal o

Biomedical instrumentation technology and application , R.S.Khandpur : (i) ga -l

[hgpal ylelall wst ysitall gusl ypiall g glll 3l
Yo | Y i balaa (Y) gl ¥V e
il qalell gpinall

Quga Lo gl i) ) A gaall dus oW 9 I 3 g colanall 23R Slga ¢ land) Slgadl ¢ ealind) JSgd) cilasudl o alinll JSigd)

Introduction to human body , Gerard J. Tortora

2 ) g )

day) ) 48 a)

Iigpal yleladl st

ppiall gl

il qa gl gyl




Yoo | £ 15 ualaa | e&.ﬁ\hm | £v) g

sl galell ggzsall

Al Julad A8l 5 ) aladialy Juadiall cpa 3l B aSall dakaif asaual (Adad) §1 3 3 Jaladll) avenail] (§ -l gy gad
AU Aa el (e Y alall tal) asal) dalii) - Aiadlall alai g ) gdadl wsigh Jlaal) - A8) il

Discrete Time control System , Katsuhiko Ogata il g
[l gpal glelal et gl gl yiall gaglll g ll
T | Y i b ualaa (Y) A cilanal) £0Y ga
piall galell qgzrall

8 gl — (rmdaliiall i ) 8 ) — (s A gall B 5l — Aadalial) AadY) B gl — Aoad ) A g Apied) Aa Y 8 gl -V *
Aadal) dady) 5 gl — A pall (358 o gall
L) Cilaa g — &l guand) il § gl — AuSiila gi oY) pulial) (a3 jgal — Laudall 3al) 3 jgal — Leliall IS 53¢l -¥*

Jaail) Aalasi —
Biomedical instrumentation technology and application , R.S.Khandpur sl g )
4.(/@4[ ayleloll wud Wl sl M Q(.h)é[l ,(3/(11
€ 1 uyd | Y & balaa A ) bl £0Y ga
sl qalell gpirall
(3BAl) aSatial) oV ¥
D) gl
-The 8051 microcontroller and embedded systems , Mazidi Mazidi
-Hand Book of Biomedical Engineering ,Microprocessors & Interfacing, D.V.Hall
QZ};.J ayleloll msd bl gl il m gl (341l
Yo | Y & bualaa (¢) Sl €0t ga
yaall qalell (gprall
gadaiule jgall GrualcclSadl) alie ¢ clSudl) al of g g ¢ SlSudl) Jail g (S a._-}éjﬁjﬁ ¢ gall) CulSudiy iy atil) 2V *
cilial)
matlab or (sl Juaall b dag¥) G sl sale) aladialy cilipditl) Wde i ail) g cilisiuaille golaillc dpad 1) gual) -Y*
C#,
s i) g )
- Digital Image processing, Rafael C.Gonzalez
- MCSE Training Kit Networking Essentials Plus, Microsoft
- Image processing, analysis and machine vision, M.Sonka
[kgpga] s lelall st sl gl _ypiall gl gyl
AL EVEL] | £ 15 ualaa &JJM‘ £vA s
yiall qalell ogpaall
. Asalal) 3 il g £ g gall B i Lal daa) sall DA (e Asas 48 o o | shan (e £ gua ga Al GO (0 A gaa a gl
: wﬁJi\ @J-AS\
gl ayleledl st il g il g dll gyull
Yoo | Vol (Y)dsad) ikl £V s
ysiall galell ggisall

(Aale — A0 — e bad (B ) (g ghusall L (oslad) asad) ; LSHLALS

(ruall Jala — A8 ) LSS — 4 fla g g ) bl — Gluad) AS o Jilat — cDla l) Aduli

pbaill — ¢ pall e adbaill — asliaill g adall — AS Al ApaS g adal) — A8Ual) Jada fage — Bl g Jrdd) Tasay Jad) 3ok ; Sl
Lgpall JalS & aslail) g — A g yal) Juls

Fundamentals of biomechanics , Victor H & Richand Skalak p i ) aa )

A



Iigpal yleladl st il gl il qa gl gyl
Yoo Y :SJA'AIAA M\J‘ﬁﬂ‘h\uﬂ‘dzﬂaﬂ\ €40 g
il galell qgirall

il Aa8dtl) BlSlaall o A ol gaeadl) Jlaa (B dsidaly ) ¥ alaall g 7 dail) UG (Ao ol gandl) LA dpiialy ) AnLail)
el JAAT Jlaa A daal ) LAl (B aSadl) Gadi Ayl aw g a AN « MATLAB el aladiuly

: ‘;hu-\-l' ‘Jl‘ @JAS‘

Introduction to biomedical Engineering , John Enderle, Susan Blanchard
Bioengineering : biomedical, medical and clinical engineering , A.Terry Bahill

Itgpal yleldl st il g il qa gl gyl
Yoroage | Y b ualaa MJJ‘SJMY\QI:\-‘AQ £ g
il galell ggirall

BN — T ad) "y S g i — Ll g anall A5 515 " 58" Jysad < " " Gagad — WaB g eyl Sl I LEY)
b ) il pal) apana — 5 08l ABES ok — Al gudind) Aalaiial)

introductory Digital signal processing with computer application, Paul A.Lynn

<la glatal) g duudal) g 4y gaal) duwaigll Al
Aay) ) 43 il

BSlaallg gl zilaill €6 g2 o

Glagleal) 4859 Al gde i) €6V g °




gn dga ££60 g °

LlSon § Lpanaal 1 ciliddiiual) aBS €67 gaa °
leladNlg dugsll) Cilaeall €€V gia o
%MJ\%&J\J%J’SJSJ\J?\PBJ £EA g °

¥l cllad Baadll €64 ga e
giadl o il £04 g o

bl dygndl Auaigdl Bladiiacilo gage €0 g2 o
delha¥)§ il ol ¢0¢ ga o

agl 1) 48 3N 4 gy @ aal)

[hgpal ltlul wsnt _ysiiall gual yiall g glll 34l
Yo | Y & bualaa BlSlacall g Aydad) 7 M) £6) g
yaall qalell (gprall

Cilaglaal) ¢ AdSal) yaal 1 3 gadl) Dol — 3 gall Guadaill g AU ¢ W3gas ¢ Lda i) ¢ piladl) £ gil ¢ iy 2 1 datia
gk 1 Ayl AS all g dlad — i) (pe aSUN g el ¢ Wagas ¢ Ludaly ) Lgdiiail Ao DU cilida) 381 g il 8L ¢ Alanal)

A a ¢ Apalall il glaal) g gz dlail) cpa 4G LAl (33 A0 Aaiud) ¢ JUEYY J)ga ¢ ALSEY GV 3 gigad ¢ Cugdg o gusilal CDLanl)
. clac ) Zila adll 8 S elal) Sy cpl gt auliii — Caall Baa aaa L aSadil) — dpuiall dpanl) 4,300

: WJJ\ &JA“
4;1},@[ yltlall msnd il gul il gl gyull
Yo | Y 15l Claglaal) 4 latg Al gl ) LA £6Y g
yiall qalell ogpaall

Clibal) el ala ¢ Al gdial) il LN a9 Jle) ¢ Al gdiad) il JLEY) Ciua g ¢ il glaall Ay AT daa) pa ¢l LAY Julad
L il g cila glaall A plail Apasgat A o — ) JLEY) CRAS ¢ Al ) i) clal) ald ¢ ol LY Jaaad ;A tilall)

Pl gl
gl ayleledl st il g il g dll gyull
Yoo | Y b ealaa Ay 3 ga €0 g
sl qalell qgiaall

— A8 jal) 3 gall ¢ Apaluall JSLigd) ¢ claal ppaad) ¢ A pall LS pall ¢ clall) ¢ Ay AU 3) gal) ¢ clilbuadl g <l 18N dagda ) gall ale
— Ol g il — Ladand) al sl — ol sal) 2SIl — D gl gl 3 gall el g — JSTIN g JOISY) | SSEAY ¢ Sl LERY)
L As g 5all 3 gall — Apulil) cldal gall

D i) a4l




Igpal yleladl st il geal il qa gl gyl

Yo | Y 8k LIS 9 Lgaranal | Cilbidiiual) alad €47 g

il galell ggtaall

bud — Luleal) claddd) g cila glaall Jghai and G padl) ¢ cililuad) 53 1aY) ¢ ASY) aludY) 1 clbbdiual) JA1s Luulud) 40)
el A g sl g 510 LBl 5 Aal) Adigl) and — Apuldl) cilinal gall g gl sll) ¢ Lgiliaa g Clanal) Juaa ; 53 5ad)
TRl ¢ qu il 9 3 3¢l B e g Al ol Liluall g 5 3gaY) Cliual ga Baad Eua Cpa el Guigal) il giaca ¢ ALERNY) Claadld)
b aSaill g ¢yl aulai 1 Cilanall Jasda gral g — el gl alaAY Aalial) 4 pdal) LAY ¢ Aliiyg ABiUR g 1 RISY) igh)
Lgilinal ga waal g cilanall g Aasaal) o) gall) Al o ¢ Aabley) cilatbaiallzd jeal) Juaad — 502yl g bagaldl el ¢ Ciull<ill g & g<l)

LY Jrant Ades 8 asail) g ciludlall g 3 gBadl ¢ 3 jgaY) anili ¢

Hospital Management , C.Grant ¢ i) g all
(gl yltlall st ysiall gl sl g gl gl
Yo | Y i b ualaa delaiNg 495 clanal) £4V g
aall galell girall

Bl gl ¢ Claiiuall g aladily ddand) AWl o geall] ¢ Ay g8 ) gl CLELAY ¢ uS) Aml Ao g0 ¢ Apdacd) AadY) ad g ¢ Aslady) oLl
¢ Al pall Al aladiialy e lady) BLE ¢ 400 Al ;g g il cudal) — e lady) A8 gl 5 ol Gl ¢ S pualily Ladalial) AniY) B aua )
LAl cdlaaall ¢ Ay el calaland) ¢ Ay g gl cleladil gl ¢ pudaliiall G N ¢ Agdal) cilidaity

Introduction to Nuclear Radiation Detectors , P.J.Ouseph ¢ il g )

AR




[l gpual gl Ll st pall gl il g0 g1l 31l
Yooyl Y - b ualaa dauall Alind) Jua gig 5,001 aliS £EA g
il galell ggprall
: Laal) Llal) Jyai — A1 dal) &l ¢ glshall ¢ Aalad) Alal) ¢ cilabal) ¢ clddiuall g1l 1 dauall Aliall sladl Jgl)
e Je N 1 Al 80 — AuLADY) cilasddl g By ¢ G pall) Aia ¢ pLuaBU i) g 31 A ¢ gl — 3 81 ¢ pald pUaB agSa
. Glanalf Jasda g ¢ Ayl gal) dsliall

Hospital Management , C.Grant s i) g )
Itgpal yleldl st il geal il qa gl gyl
Yoo Y 5 ualaa 8342y cililaad) A aSal) £49 g
il galell qgirall

Al i hasall — cilblaal) & it da g Jlu )y ChdS — aSadl) s — Alal) @) e g JEIY) J) g3 aladialy Glilead) Walis
. Asmasl) aladiily aSatl) B daie — Algil) aSail) paie — A5 S g £ gl Taiiay Jand

D ) gl
4.(/@4[ ayleloll wud Wl sl M Q(.h}é[l ﬂ)][
AEEVESL | ‘ Y :SJ.A..AIA-A Esw‘u.bd.uﬂ\ €0+ g
ysdall galell goppall

8 maall A — uail) gdaad g 5 jpaad) D) ¢ ciliia) gall ¢ ¥l Uadd) Jana ¢ Guaid aladiialy Cisa i) 1 <) a1 JASY b 4
sl aladialy a3k 3068 ¢ Adlaial) ANl a1 4y el LU Jailu gl — Aakaiial) Aladl i 480 — ) a5 sl
¢ Aaaral) 8 jraall Apdadd) a1 1 5 jraal) Ahadd) ANl — Basaiall 8 jraall AdNA aladiicly Julaill ¢ 8 jraall Adadd) b Adla ¢ o jBY)

L Ahad) Ao ) Al g ¢ JBY) ao pal) Undld) cld Al gl ¢ 8 i) Abpag ¢ A1) A sl

D ) aa )
4.1/@4[ ayleloll w sl /9;.{1[ pal M Qt.h/aé[l ﬂ)[[
Yoo Y b ealaa Al 4 gaad) digl) 8 daniia Cile g ga £0Y g
piall galell (girall
. il £ g gall o Ui s fiaall g8
Hand Book of Biomedical Engineering , J.Bronzino D gl
[kpga] s lelall st sl gl _yhiall gl gyl
Yooyl | Y o jualaa Z\.pl.'\hm\z\b#\#i £0f g
piall galell (girall

Tain g 20 pal) 351 8 o — ) Al 331 o1 — 51 a0) A IS — L) — 48 adl) (s — §_pall ahiy elaaY) pIS) Aedia
. Glidat — il g @ gl — 48 jaall

Neural Networks and Artificial Intelligence for Biomedical D)) aa )

Engineering , Hadson & Cohen

\Y



